


Se	  trata de	  un	  sistema colaborativo y	  abierto a	  comunidades
multidisciplinares cuyo objetivo es crear un	  modelo de	  comunicación
y	  gestión de	  objetos,	  sistemas y	  sensores para la	  ciudad	  de	  Madrid	  
extensible	  a	  otras ciudades.	  Permite la	  integración,	  procesamiento y	  
almacenamiento de	  datos de	  Tiempo Real	  +	  	  Bigdata por parte	  de	  

cualquier ciudadano o	  empresa.
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¿Qué	  es	  Madrid	  MobilityLabs?
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El	  Modelo	  está	  soportado	  por	  una	  base	  de	  datos	  NOSQL
Dispone	  de	  colecciones	  precargadas	  de	  Tiempo	  Real	  y	  de	  BigData
Contiene	  un	  simulador	  de	  movimiento	  de	  autobús	  y	  un	  conector	  3G	  para	  
integrar	  elementos	  virtuales	  en	  autobuses	  reales.
El	  Modelo	  de	  Tiempo	  Real	  está	  orientado	  a	  eventos	  e	  integrado	  en	  un	  servidor	  
Meteor (Node.js)

MADRID	  MOBILITYLABS

ESQUEMA	  DEL	  SISTEMA	  DEL	  LABORATORIO



MODELO	   DE	  INTERCAMBIO	   DE	  INFORMACIÓN	   ESTANDARIZADO
A	  TRAVÉS	   DE	  UN	  PROTOCOLO	   DENOMINADO	   VEPROT



Rbmobility.emtmadrid.es
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SE    HAN    I NCO RPO RADO    YA    DENT RO    DEL    MO DELO    LO S   
S IG U I ENT ES    DATO S :

• R ECO RR IDO    DE    T O DAS    LAS    L Í N EAS
• DATO S    DE    T I EMPO    REAL    DE    AUTO BUSES    Y   

C ARÁCT ER Í ST I C AS    T ÉCN ICAS
• PO S IC IÓ N    Y    C ARÁCT ER Í ST I C A S    DE    T O DAS    LAS    PARADAS
• SENSO RES    DE    AUTO BÚS    EN    MO DO    T EST
• PLAN I F I C AC IÓ N    DE    RUT AS    ENT RE    DO S    PUNTO S    A    P I E    Y    EN   

AUTO BÚS .
• C APAC IDAD    PARA    REAL I Z AR    SEG U IM I ENTO    DE    USUAR IO S   

EN    T I EMPO    REAL    Y    ENV I AR    ALERT AS    PREVENT I V A S
• DENS IDAD    Y    CO NG EST IÓ N    DE    T RÁF ICO    EN    T I EMPO    REAL
• PO S IC IÓ N    Y    D ATO S    DE    T I EMPO    REAL    DE    LO S   

CAPT ADO RES    MED IO AMB I E NT AL E S    DEL    AYUNT AM IENTO    DE   
MADR ID

Contenido	  de	  Colecciones	  actuales	  de	  la	  plataforma

SE    ENCUENT RAN    EN    PRO CESO    DE    I NCO RPO RAC IÓ N    :

• PO S IC IO N    Y    F ASES    DE    SEMÁFO RO S
• O BRAS    E    I NC IDENC I AS    EN    LA    V Í A    PÚBL I CA



Desde	  el	  portal	  del	  laboratorio	  es	  posible	  visualizar	  todos	  los	  
elementos	  que	  se	  encuentran	  almacenados	  y	  disponibles	  en	  
tiempo	  real



LABORATORIOS	  DE	  INVESTIGACIÓN	  PARA	  LA	  MOVILIDAD


